Teoria regulacji — Lista 10

Badanie stabilnosci systemow dyskretnych*
Maciej Filinski
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Zadanie 1. Stosujac przeksztatcenie z = =

i odpowiednie kryteria stabilnosci dotyczace

systemoéw cigglych sprawdzi¢ czy stabilne sg systemy o transmitancjach:

a) K(2) = oty 8) K(2) = matss
b) K(2) = srsirrs h) K(2) = srearmrs
¢) K(2) = =iy ) K(2) = st
d) K(z) = 25425 ) K(2) =
&) K(2) = 35y k) K(2) = i
f) K(2) = 5t D) K(2) = 523575

Zadanie 2. Dla jakich parametréw ag i a; system o wielomianie charakterystycznym
224+ a1z + a0

jest stabilny? Naszkicowaé zbiér wszystkich par (ag, aq).

Zadanie 3. Stwierdzi¢ czy system o réwnaniu réznicowym
a) Yn — 5yn—1 + 6yn—2 = Up + 3un—2

b) Yn + 5Yn_1 + 6Yn_o = uy + 3u,_4

*Na podstawie list Prof. dr hab. Wlodzimierza Greblickiego
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¢) Yn + 2Un-1 + Yn-2 = 2Up + Up_2

d) Yo+ 3Yn-1— Yn-2 = Uy

€) Yn — 2Yn_1 + 3Yn_2 = Up_1 + 3Up_o
£) Yn +6Yn—2 = Un + Up_1 + Up_2

jest stabilny.



