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Zadanie 1. Transmitancja K(s) = L(s)/M(s), gdzie stopien wielomianu L(s) jest nizszy
od stopnia m wielomianu M (s), ma bieguny sy, Sg, . . ., Sp. Niech v = max(|Re(sy)|, | Re(s2)], -

Wykazac, ze:
a) |k(t)| < ce™, pewne c jesli wszystkie bieguny sa rozne,
b) |k(t)| < de®*9)t pewne d i e > 0, jedli bieguny sa dowolne.
Zadanie 2. System o wejsciu u(t) i wyjsciu y(t) jest stabilny. Wykazacé, ze:
a) Jesli lim;— o u(t) istnieje, to lim;— . y(t) takze,
b) Jesli limy— oo u(t) = 0, to limy—o y(t) =0

Zadanie 3. Na wejscie systemu o transmitancji
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podano sygnal u(t) = 4sin(5t). Okresli¢ sktadowa ustalong sygnatu oraz wyznaczy¢ jej pa-
rametry.

Zadanie 4. Ustali¢ czy dla systeméw o transmitancjach:

*Na podstawie list Prof. dr hab. Wlodzimierza Greblickiego
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istnieje wspotczynnik wzmocnienia w stanie ustalonym, a nastepnie wyznaczy¢ go.



