Teoria regulacji — Lista 5*

Stabilnos¢ systemow ciggtych

Maciej Filinski

Zadanie 1. Stosujac twierdzenie o znaku wspoétczynnikow oraz kryteria Routha-Hurwitza,

Hurwitza i Michajtowa, sprawdzi¢, stabilnos¢ systeméw o transmitancji:
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Zadanie 2. Dla jakich parametréw ag oraz a; system o réwnaniu charakterystycznym
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jest stabilny?

Zadanie 3. Dla systeméw o transmitancjach
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podac¢ rownanie fazowe, a nastepnie wyznaczy¢ wszystkie punkty rownawagi.

*Na podstawie list Prof. dr hab. Wlodzimierza Greblickiego



Zadanie 4. Stosujac kryteria Hurwitza i Nyquista stwierdzi¢, czy system pokazany na

rys. 1 jest stabilny jesli
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Rysunek 1: System z ujemnym sprzezeniem zwrotnym



