Teoria regulacji — Lista 6*

Stabilnos¢ uktadow regulacji
Maciej Filinski

Zadanie 1. W uktadzie automatycznej regulacji

1
a) Ko(s) = rpmaery Krls) =k,

b) KO(S) = m, KR(S) = k.

Stosujac kryterium
a) Hurwitza,
b) Nyquista

stwierdzi¢ dla jakich k jest on stabilny. Wyznaczy¢ nastepnie uchyb w stanie ustalony, jesli

yo(t) = 1.

Zadanie 2. Transmitancjami obiektu sg

1
a) Kols) = ey

b) Ko(s) = Gines:

Stosujac kryterium Hurwitza stwierdzi¢ dla jakich k uktad automatycznej regulacji jest sta-

bilny dla regulatoréw Kr(s) = %, Kg(s) = ks oraz Kg(s) = k. Wyznaczy¢ nastepnie uchyb

s

w stanie ustalonym, jesli:

® y(t) =1,

*Na podstawie list Prof. dr hab. Wlodzimierza Greblickiego

1



o y(t) =t
o yo(t) =t2
o y(t)=t+1

Zadanie 3. W ukladzie automatycznej regulacji

1
(s+1)(s+2)(s—3)’

KR<S) = k.

Stosujac kryterium Hurwitza stwierdzi¢ dla jakich %k jest on stabilny. Wyznaczy¢ nastepnie
uchyba w stanie ustalonym, jesli yo(¢) = 1
Zadanie 4. Transmitancje obiektu regulacji i regulatora sa réwne

1
(s+1)(s+2)(s+3)’

1
KR(S) = kl + ]{72;

Ko(S) =

Wyznaczy¢ i wykreslié zbiér wszystkich par (kq, ko), dla ktérych uktad ten jest stabilny.



