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Zadanie 1. Regulator P. Stosujac dowolne kryterium wyznaczy¢ wartosci parametrow,

dla ktérych uktad regulacji automatycznej jest stabilny oraz wyznaczy¢ uchyb ustalony

(yo(t) = 1):

a) Ko(s) = crmraems) Kr(s) =k
b) Ko(s) = emgemgy Krls) =k
c) Ko(s) = agjara Kr(s) =k

d) KO(S) = m, KR(S) = kl

e) KO(S) = (5+21§T31+2)’ KR(S) = kl

f) Ko(s) = coerayy Krls) =k

g) KO(S) = st_—§5,1+17 KR(‘S) - kl

h) Ko(s) = mpeiasrs Ka(s) =k

1) KO(S) = 322782—1—51,37 KR(‘S) = kl

j) Ko(s) = Tl Kr(s) =k

Zadanie 2. Regulator I. Stosujac dowolne kryterium wyznaczy¢ wartosci parametrow, dla

ktérych uktad regulacji automatycznej jest stabilny oraz wyznaczy¢ uchyb ustalony (yo(t) =

1):



a) Ko(s) Kg(s) = ks

- 1
T (s+1)(s+2)(s—3)”
b) Ko(s) = mziimgy Krls) = keg

c) Ko(s) = m, Kg(s) = kot

d) Ko(s) = sy, Kr(s) = kg

s(s+1)°

e) Ko(s) = %, Kg(s) = kQ%

f) Ko(s) = iy Kr(s) = ke

8) Ko(s) = aigm Kr(s) = kay

h) Ko(s) = mrergerar Kr(s) = kag

$34252+35+4"

i) Ko(s) = 2255, Kr(s) = kot
i) Ko(s) = w357, Kr(s) = kag

Zadanie 3. Regulator PI. Stosujac dowolne kryterium wyznaczy¢ wartosci parametréow, dla

ktérych uktad regulacji automatycznej jest stabilny oraz wyznaczy¢ uchyb ustalony (yo(t) =

1):
a) Ko(s) = oromraesy Kr(s) =k + ke

b) Kols) = rmatayamgy Kn(s) = by + kol

= -1)(5-2)(s—3)"

¢) Ko(s) = ma Kg(s) = k1 + kot

d) Ko(s) = oy Kr(s) = ki + ko

s(s+1)?

e) Ko(s) = %, Kr(s) = ki + ksl

f) Ko(s) = gy Kr(s) =k + kot

g) Ko(s) = ziig, Kr(s) = ki + ko

$243s+17

h) Ko(s) = %, Kr(s) = ki + k‘ﬁ



i) Kols) = w25, Kn(s) = ki + ko

§2—25-37

i) Ko(s) = 25, Kr(s) = ki + kot

Zadanie 4. Regulator PID. Stosujac dowolne kryterium wyznaczy¢ wartodci parametrow,

dla ktoérych uktad regulacji automatycznej jest stabilny oraz wyznaczy¢ uchyb ustalony

(yo(t) = 1):

a) Ko(s) = i ay Kals) = kit kag + kg

b) Ko(s) = raeg: Kr(s) = ki + kot + kss

¢) Ko(s) = agara Kr(s) = ki + ko + ks

d) Ko(s) = ﬁa Kr(s) = k1 + ko3 + kss

e) Ko(s) = 35tra Kr(s) = ki + kot + kss

f) Ko(s) = roary Kr(s) = ki +kap + kss

8) Ko(s) = =ls, Kn(s) = by + kol + kys

$24+3s+17

h) Ko(s) = mgaasra Ka(s) = ki + ko + kss

i) Ko(s) = 22, Kr(s) = ki + kot + kss

i) Ko(s) = 25, Kr(s) = k1 + kot + kss



