Wroctaw, 17 kwietnia 2023

Widzenie Maszynowe — Laboratorium 2 i 3
Metody interpolacji 1D - poréwnanie

prowadzacy: M. Filinski

Streszczenie

Zadanie polega na zaimplementowaniu algorytméw interpolacji dla sygnatéw 1D. I poréw-
nanie ich do funkcji wbudowanych (kryterium jakos$ciowe, czasowe).

1 Zakres ¢wiczenia

Dla dowolnie wybranego ciagu wykonaé interpolacje nastepujacymi funkcjami:
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Najblizszy sasiad
Liniowa
Kwadratowa

Szescienna

Do sprawozdania

Poréwnanie jakosciowe wybranych algorytmow wykorzystujac kryterium jakosciowe i czasowe,
oraz ich ocena. (Czy wigksza ilo$¢ obliczen skutkuje znaczna poprawa jakosci)

Poréwnanie czasu wykonywania metodami wbudowanymi i wlasnymi.

Dodatkowe: Proba przyspieszenia dzialania algorytméw.
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