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Wieloetapowe Procesy Decyzyjne — Cwiczenia
Teoria sterowania - powtérzenie

prowadzacy: Maciej Filinski

Zadanie 1. Zweryfikowa¢ nastepujace wtasnosci transformacji Laplace:

a) i f()=sF(s) — f(0-) b) [y f(r)dr=LF(s) ¢) [y f(t=7)g(r)dr=F(5)G(s)
Zadanie 2. Rozwiaz réwnania rézniczkowe zakladajac warunki poczatkowe y(0) = 0, y'(0) = 1:

a) Yy — 2y +y=0 d) v’ — 2y +y = cost

b) Y + 4y +dy=e o) y'—y —by=t

¢) y’ + 4y + 4y = sin(t) f) y" =y — 6y =e*

Zadanie 3. Wyznacz odpowiedz impulsowa i skokows;:

a) K(s) = by d) K(s) = wifirs
b) K(s) = srairery ) K(s) = =553
c) K(s5) = =35 f) K(s) = o353
Zadanie 4. Sprawdz czy system jest stabilny:

a) K(s) = b d) K(s) = ot
b) K(s):m e) K(s) = m35,3
¢) K(s) = s f) K(s) = wrae=s

Zadanie 5. Wyznacz k dla ktérego uktad bedzie stabilny. Transmitancja regulatora Kg(s) = k.
Uktad regulacji na ysunku ponizej:
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a) K(s) = oy d) K(s) = #%his
b) K(S) = ﬁ e) K(S) = 52+k2‘;573
¢) K(s) = o f) K(s) = #5555



