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Identyfikacja parametrow w systemie niestacjonarnym

prowadzacy: K. Kluwak, M. Filinski

1 Zadania do wykonania
Dany jest system
Uy, =A1Vp—1 + A2Vp—o + boly, + biuy—1 (1)
Yn =Un + 2n (2)
1. Ustali¢ arbitralnie wektor parametréw 6 = [ay, ag, by, bo]”

2. Wykorzystujac rekurencyjna wersj¢ metody najmniejszych kwadratow wyznaczy¢ parametry
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gdzie A € (0,1] to wspélezynnik wazenia (A = 1 oznacza brak wazenia wykladniczego) i ¢, =
[Yn—1,Yn—2,Un,Un_1]T. Zakladamy sygnal wejéciowy wu, losowy o rozkladzie jednostajnym
na przedziale [0,1] i zakl6cenie z, = e,, gdzie e, jest z rozkladu normalnego o wartosci
oczekiwanej zero i skonczonej wariancji.

3. W chwili N = 100 zmieni¢ wektor parametréw 6 := 6 + Af. Nalezy zbadaé¢ wplyw parametru
A na blad estymacji poréwnaé¢ z metoda bez wazenia.

4. Powtorzy¢ symulacje dla skorelowanych zaklécen z, = e, + de,_1
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